Kustrobotbatteri 08 (1968-1995)

Uppdraget som Kustrobotledare 1979-1989

1. Kustrobotbatteriet finns i Kustartilleriets krigsorganisation fran 1968 till 1995.

Forbandet hade sina mobiliseringsforrad i vastra Blekinge. Forraden var nybyggda och sarskilt
anpassade for forbandets behov. Den forsta krigsévningen som genomfordes var 1974, da jag foljde
forbandet som instruktor och bitradande kustrobotledare. Vid denna 6vning holl férbandet sig i
huvudsak inom det grupperingsomrade som fanns i anslutning till mobiliseringsplatsen i vastra
Blekinge. Endast simulering av insats gjordes. Darefter blev jag fran 1975 krigsplacerad pa forbandet
forst som stéllforetradande chef darefter som chef och fran 1979 som kustrobotledare.

Néstan all information om robotférbandet var kvalificerat hemligt och kunskapen hos manga
officerare, dven inom kustartilleriet, var darfér begransat och det var ganska fa som talade positivt
om det. Kustrobotledaren hade till exempel en sarskild handbok som endast ett fatal hade tillgang
till. I den fanns riktlinjer och rad for hur férbandet skulle sattas in for basta mojliga effekt vid olika
forhallanden.

Sekretessen skapade saledes en del problem. Vid faltévningar hade vi normalt leasade personbilar
och personalen var mycket sekretessmedvetna. Detta innebar att nar fragor stalldes av olika
marké&gare sa kunde man inte alltid ge tillfredstallande svar. Detta skapade vid nagra tillfdllen smarre
konflikter. En kvinnlig markagare i trakten av Valdemarsvik fick svaret att det var nagot militart vi
sysslade med. Hon kontaktade Forsvarsomradesbefdlhavaren som hon var personligt bekant med.
Han hade ingen aning om vad vi héll pd med och var tydligen mycket upprord. Jag och Orlogsbasens
representant fick dka dit for att forséka lugna henne utan att darfor avsléja for mycket. Sa
smaningom efter att hon kdnde sig bekvdm med vara svar fick vi ocksa en kopp kaffe. Vid ett annat
tillfalle hade polisen tagit kontakt med KA2 darfor att de hade fatt rapporter om mystiska personer
som rort sig ute i terrdngen. Det var vi som hade varit dar, men det var positiv att folk var
observanta.

Kustrobotledarens roll var att under Militarbefdlhavaren svara for insats med Kustrobotbatteriet. |
Ostra militiromradet delegerades dock detta till Orlogsbaschefen. Nar Krigsévningen i Sddra
Militdromradet skulle genomféras 1982 beordrade Militdromradesbefidlhavaren generallojtnant
Sven-Olof Olson att alla ingaende férband skulle 6vas och dven saledes insats med sjo- och kustrobot.
Jag blev uppkallad till stabschefen vid Blekinge kustartilleriforsvar éversteldjtnant Robert (Bob)
Stephenson-Modller. Han var orolig om huruvida detta skulle kunna vara méjligt. Jag forsakrade honom
da att jag ansag att det visst var det. Kontinuerligt gjordes teknisk éversyn av forbandets robotar och
att jag darfor inte kdnde nagon oro for att det inte skulle fungera. Robotarna transporterades
namligen till Karlskrona och provkordes arligen. Nagra av de som hade ansvaret for detta var
dessutom krigsplacerade pa férbandet. Den tekniska kompetensen vid forbandet var mycket hog.
Forbandet skulle saledes skjuta robot under den kommande évningen.

Efter att ha varit ansvarig 6vningsledare for 1. Kustrobotbatteriet under de forsta skedena av
dvningen begav jag mig till Orlogsbaschefens stabsplats (Orlogsbaschefen hade fatt delegat for insats
under 6vningen) for att dar pa plats vara dennes lank till férbandet vid insatsen. Tva robotar skots.
Den forsta var en langsamtgaende, rodmalad dvningsrobot som dessutom flog pa alldeles for hog
hojd, ca 1 400 meter samt klart [angsammare an stridsroboten. Den kan ha skjutits ner. Den stértade
i alla fall efter passage av patrullbatsdivisionen. Darefter skots en konverterad stridsrobot. Den
upptradde helt enligt planerna och flog rakt mot patrullbatsférbandet. Roboten upptacktes tidigt av
forbandets spaningsradar men nar radarsiktet skulle ta dver tappades radarekot vid flera tillfallen. En



begransad insats gjordes dock med ratt stridsammunition (kulspranggranater) men roboten
passerade, sannolikt oskadad. Efter 6vningen skickade jag in en utvardering dar jag kunde konstatera
att artillerieldledningen ett antal gdnger tog 6ver malet (roboten) fran spaningsradarn. Direkt efter
lasning pa malet tappades dock detta vilket upprepades flera ganger. Aktuella fartygseldledningar
var, enligt min uppfattning, helt enkelt for noggranna for att hantera ett féremal som inte holl en helt
stabil kurs. Robotens rorelsemdnster samt artillerieldledningens formaga eller oférmaga att hantera
detta var min framsta slutsats till, varfor bekdmpningen av robotarna inte lyckades, i min rapport
efter Gvningen.

Patrullbaten fick dessutom eldavbrott under sin insats. Skalet till detta ansags vara att man av
sakerhetsskal skot med obemannad pjas. Aven fran jagaren Halland skéts en robot men med samma
resultat. For Orlogsbaschefen var det viktigaste att testa patrullbatsférbandets luftvirnsférmaga
medan det for oss var att testa kustrobotférbandets maojligheter. Nar den sista roboten passerade sa
jag till Orlogsbaschefen: “Den déir robot 08 dr nog inte sG ddlig trots allt!” Han sa inte nagot. Jag fick
bara en ilsken blick.

Nagra ar senare ville vissa att forsoket skulle goras om, men det skedde inte vad jag vet.

Daremot skots en robot med avsikten att simulera kryssningsrobot. En rote med SF37 Viggen fran
F17 sattes in. Enligt rotechefen sa var sikten och majligheterna goda med det lyckades inte heller
denna gang. Det var i och for sig med Viggens automatkanoner som forsoket gjordes. Trots flera
forsok lyckades det inte. Piloten sa: “Jag hade roboten mitt i siktet, nér jag skét, men den bara
fortsatte.” Om man utnyttjat huvudbevapningen, jaktroboten ”Sidewinder” hade sannolikt resultatet
blivit ett annat. Av sdkerhetsskal kunde man dock inte anvdnda dessa.

Nagot ar efter skjutningen av ”kryssningsroboten for flygvapnets 6vning sa skedde en liknande
skjutning med flygvapnet.

Efter den forsta skjutningen kom klagomal pa att man sag roboten daligt, det var en gronmalad
modifierad stridsrobot.

Denna gang skulle flygforarna i roten veta om skjutningen. De var utgangsgrupperade over land
innanfor Ravlunda dar vi skulle skjuta och foljde avfyringen av roboten innan de borjade anfalla den.
Flygarna var sa 6vertygade om att lyckas skjuta ner roboten med sina automatkanoner att de tog
med en fotoviggen som skulle filma nedskjutningen. De sade fore 6vningen att de skulle komma och
rolla 6ver Ravlunda nar de skjutit ner roboten och att vi sen skulle fa se filmen.

Att man hade svart att se roboten vid forsta forsoket atgardade vi i férbandet sa att vi malade den
nya roboten polkagrisrandig i vitt och svart.

Eftersom det var en stridsrobot utan stridsladdning och ingen modifieringssats fanns langre sa skulle
roboten bara ha sa mycket bransle att den holl sig inom svenskt vatten. Om man inte fyllde tanken
full infor start sa skulle roboten fa fel viktbalans och ej kunna starta sakert. For att rada bot mot detta
sa fylldes tanken med stalkulor i lim till implig mangd for att halla viktbalansen.

Vi skot roboten och flygarna kom genast och jagade den. Vi tappade snabbt optisk kontakt, men efter
en stund kom flygarna tillbaka och smog langs kanten hem, och ingen film fick vi se. De hade saledes
inte lyckats skjuta ner en kustrobot 08 denna gang heller.

1. kustrobotbatteriet genomférde ocksa kaderévningar inom Ostra Militdiromradet med
stabsutrustning placerad i Valdemarsviksomradet medan jag som kustrobotledare agerade fran
Orlogsbas ost pa Muskd.

Kustrobotledarens uppgift var att med de tekniska uppgifter som fanns om robotens egenskaper,
dess malsokares fortjanster och begransningar samt hur IR-malsékaren bedomdes reagera beroende
vattentemperatur, isbildning m.m. analysera mojligheterna for och hur bandet skulle kunna sattas in.
Vid insats kontaktades ocksa det egna luftforsvaret for att forhindra vadabeskjutning. Samordning
med attackflyget gjordes om exakt tid for robotar i malomradet. Tanken var att kustrobotbatteriets



salva pa sex robotar tillsammans med attackflygets robot 04E skulle kunna matta fiendens luftférsvar
sa att nagra robotar anda skulle kunna slinka igenom.

Kustrobot 08 var tankt att sdttas in mot grupp av fartyg (landstigningstonnage) pa avstand upp till
150 km. For sjorobot 08 angavs daremot 70 km darfor att jagarna forutsatte att man utnyttjade egen
radarspaning. Tekniskt sett hade roboten sannolikt en rackvidd pa bra mycket mer an sa.

Matdata for kustrobotférbandet kunde erhallas fran signalspaning, spaningsflyg, spaningsradar eller
motsvarande. En skillnad mellan sjoroboten och kustroboten var att sjéroboten kunde anvandas i
sjalvforsvar (duellsituation) mot fientligt stridsfartyg medan kustroboten var avsedd att skjutas i salva
om sex robotar mot en gruppering av landstigningsfartyg.

Det viktiga var att faststalla malets lage samt dess kurs och fart. Insatsen skedde mot framraknad
framforpunkt. De sex robotarna startade vid olika tidpunkter och hade lite olika hastighet, for att
komma fram till mdlomradet samtidigt trots att de kunde avfyras fran helt olika platser med flera
kilometers mellanrum. Efter start steg roboten till cirka 500 meters hojd med riktning mot
framforpunkten. Robotarna var forsedda med radarmalsdkare (X-band). Robotarna hade olika
startvinklar pa malsokaren, sa att inte alla skulle |asa pa samma mal. De var darfér méarkta med olika
bokstaver. Med berdknat avstand till malet pa 15 km startade malsékarna sin sokning. Efter lasning
foljde roboten malet med bibehallen marschhdjd. Nar 1 500 aterstod borjade robotens dykning ner
mot malet for att ndr 500 meter aterstod stanga radarn samtidigt som utplaning skedde pa ca 15-20
meters hojd 6ver havet. IR (infrardd)-zonroret startade for att utlésa robotens laddning med riktad
splitterverkan vid passage av malet. Om roboten flog in i malet sa var robotens vingar forsedda med
kontaktdon som i detta fall utloste laddningen. Laddningen var av den storleken att de berdknades
sanka ett fartyg av jagares storlek.

Kunskapen om férbandet utanfor den ”inre kretsen” var som jag namnt tidigare begransat. Nar jag
deltog pa en stabsévning inom Sédra militiromradet for direkt understallda chefer kom en
forsvarsomradesbefilhavare bort till mig och fragade: "Hur ar det egentligen? Varfor grupperar ett
kustartilleriférband sa ar langt inne i landet? Ja, sa jag. Det kan ju bero pa att vi har foljande
tackningsomrade. Jag visade upp en karta dar vi fran var stallning “mitt i Skane” kunde bekdmpa mal
anda bort till den tyska halvon Rigen. “Oj! Svarade han. Det hade jag inte en aning om.”

Forbandet hade ett antal forberedda grupperingsplatser. Fran bérjan endast i sddra Sverige. En plats
var i vastra Blekinge i anslutning till forbandets mobiliseringsplats. En var i trakterna av Kristianstad
och ytterligare en i Hassleholmsomradet. Telefonsambandet var utbyggt till reservstabsplatsen och
kunde enkelt kopplas in via en férberedd automatstation dar det fanns en eller flera omkopplare.

Mellan stabsplatsen och reservstabsplatsen placerad 500 till 1 000 meter darifran var en
sambandskabel nergravt for basta skydd. Robotplatserna (tre robottroppar med tva pjaser vardera)
var rekognoserade i anslutning till 6ppna falt men tillbakadragna sa langt mojligt.

Fran 1976 rekognoserades ocksa platser inom Ostra Sverige pa fyra olika platser nara Valdemarsvik,
Trosa, Osteraker och Hallstavik. Samma férberedelser gjordes hir avseende utbyggt samband med
undantaget att telefonkabel mellan stabsplats och reservstabsplats inte var nergravd utan drogs
ovanfor marken av kostnadsskadl men samtidigt var avstandet ibland nagot stérre mellan stabsplats
och reservstadsplats an i syd.

Varje forberedd grupperingsplats hade dessutom en rekognoserad reservstallning i omradet dar den
forberedda stéllningen 1ag. Den hade dock inte sambandet forberett.



Under sent 70-tal sa gjordes dven, pa uppdrag av militdrbefdlhavaren i sddra militiromradet, en
rekognosering for en alternativ stallning i trakterna av Ljungbyhed. Tanken var att forbandet skulle
vara berett dven for en insats i Kattegatt.

Sarskilda befédlsovningar genomfordes fran 1976 i princip var fjarde ar i form av faltdvningar i de
aktuella grupperingsomradena i Sédra och Ostra militiromradena.

Efter krigsdvningen 1982 da IR (infrarod)-fotografering gjordes av flygvapnet konstaterades att det
fanns anledning att se 6ver hur vi valde att gruppera robotenheterna for att férsvara upptackt.
Stabsplatserna var med anledning av gjorda férberedelser fasta men robotenheterna kunde séka
platser vid gdrdar dar det helst fanns ladugérdar av sten och anslutning till limpliga falt. Oppet falt
eller i vissa fall en insjo kravdes framfor robotpjasen eftersom stigvinkeln var sa lag att risken fanns
att robotarna annars inte skulle komma over tradtopparna. Tanken var att alla mdjliga forberedelser
skulle géras men att robotpjaserna skulle kunna dras fram sa sent som mojligt och stridsplanerna
reviderades darefter.

1986 deltog forbandet bemannat med en stabsdel i Valdemarsvikomradet och med mig som
kustrobotledare hos Orlogsbasen i Muskd.

Den ursprungliga roboteldledningen som hette Roboteldledning 718 var tillverkad av ASEA och var
placerad vid forbandets stabsplats. Vid reservstabsplatsen fanns en enklare manuell utrustning
(Roboteldledning 721). Under 80-talet foreslog forbandets davarande eldledningstekniker, Leif
Nivebro, att roboteldledningen borde uppdateras. TELUB, dar Leif arbetade, fick uppdraget och den
nya eldledningen (Robotcentralinstrument 730) placerades pa bade stab och reservstab. Likaledes
fick TELUB uppdrag att ta fram nya robotbatterier. | varje robot satt tva rejala 24 Volts lador med
batterier for att forsorja roboten med elektricitet under drift. De borjade bli daliga efter alla ars upp-
och urladdningar och forbandets robottekniker Bengt Bengtsson jobbade ocksa pa Telub med just
batterier.

Vid robotinsats raknade man parallellt med bada eldledningarna for att fa basta maojliga kvalitet pa
det underlag som lag till grund till insatsen. Robotarna lag pa en slade som skots ivag med
startraketer. Efter ca 1 500 meter sldappte sladen och roboten fortsatte med sin jetmotor mot malet.
Robotens marschhastighet var ca 850 km i timmen. Hojdrodret var av kryssmodell och hade ingen
fininstallning vid hojdkorrektion. Hojdallaren som bestod av en barometer innebar att nar héjden
justerades rorde sig roboten i hojdled. Det var sannolikt anledningen att datidens moderna
eldledningar fick problem att I3sa pa roboten, vilket var en férdel for oss. Pa 80-talet var dessutom de
flesta andra sjdmalsrobotar forsedda med malsékare pd KU-bandet. Aven detta kunde ridknas som
fordel for det aldre systemet.



Vissa personer som var knutna vid 1. kustrobotbatteriet under bl. a. min tid vid férbandet var, om jag

kommer ihag ratt:

Befattning KFO 1974 KFO 1982 1988/89
Kustrobotledare Sobeus Netterstrom Gustavsson
Batterichef Hertzberg Gustavsson Lindqvist
Batterichefs stéllforetradare Lindqvist Magnusson
Systemingenjor Smedman Caesar Caesar
Sambandsofficer Hellstrém Hellstrom
Chef Batteriledningspluton Lindgvist Karlsson
Chef Eldledningsgrupp 1 Hamne Hane Hylén
Instrumenttekniker Olsson (N Edv) Olsson (N Edv) Nivebro
Chef Eldledningsgrupp 2 Danielsson Danielsson Ling
Chef Robotpluton Nilsson Magnusson Olin
Chefs stéllforetradare Lindkvist Karlsson
Robotpluton
Chef 1. Robottropp Hjertsson Olin Johansson
Chef 2. Robottropp Sjoholm Sjoholm Hjalmarsson
Chef 3. Robottropp Lundgvist Lundgvist Freij
Chef Markstridspluton Fanns inte Bojesson Hansson
Chef Trosspluton Karlberg Karlberg
Chef Reparationstropp Ljungholm Rubin Rubin
Chefs stallforetradare Nivebro Kalnins
Reparationstropp
Chef Robotreparationsgrupp Johansson Johansson
Chefs stallforetradare Nivebro Bengtsson
Robotreparationsgrupp
Robottekniker Kalnins
Chef Telereparationsgrupp Rubin

Christer Caesar har i dialog med Kenneth Netterstrom bidragit med fakta och synpunkter.




